
www.Fisher.com

ベント・キット (R4300XFVK12 または
R4300XPVK12) ���	


Fisher™ 4320 Wireless Position Monitor with On/Off
Control Option（ワイヤレス・ポジション・モニター）（オン・オフ�
�オプションあり）���	
に�する���


この����は、IP66ベント・キット、��
�R4300XFVK12あるいはR4300XPVK12、オン・オフ��オプションあり、4320のハウジング
��の��の��についての��を�んでいます。

� 

4320ワイヤレス・ポジション・モニターに)するその*すべての��は、Emerson Automation Solutions
+,-、あるいは www.Fisher.comから4320の./01�（D103621X012）をご45の6ご78ください。 

この����は、TopWorx™ 4310ワイヤレス・ポジション・モニター （オン・オフ��オプションあり）（サポート:;）にも)<します。4310
ワイヤレス・ポジション・モニターに)する��は、www.Fisher.comから./01�（D103622X012） をご45の6ご78ください。

�まれる=>
?@：=>はR4300XFVK12にのみ�まれます。

� 5/8 インチドリルFG

� 23/32 インチドリルFG

� 1/2 インチ-14 NPT パイプタップ

�まれる��
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�  1/2 NPT ベント

�  1/2 NPT KLめM

�  1/2 NPT 90° パイプ・エルボ

� パイプOPQ

��：��はR4300XFVK12とR4300XPVK12の
�
に
まれます。

http://www2.emersonprocess.com/en-US/brands/fisher/Contacts/Pages/contacts.aspx
http://www2.emersonprocess.com/en-US/brands/fisher/Contacts/Pages/contacts.aspx
http://www.emerson.com/resource/blob/123194/814f0f429de285418e1664b01abe0669/d103621x012-data.pdf
http://www.documentation.emersonprocess.com/groups/public/documents/instruction_manuals/d103622x012.pdf
http://www2.emersonprocess.com/en-US/brands/fisher/Contacts/Pages/contacts.aspx
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  RS

�!け"#を$う%は、&'や�(の)*を+,するために、-./の01、23、45を6/してください。

バルブ:に;<が=っている>は、バルブからアクチュエータを�りはずさないでください。

アクチュエータに@A;、B<、または��CDをEFするGHとなっている"IラインのKLをすべてはずします。アクチュエータによってバ
ルブのMなNOがPきQこされないことをRSしてください。

バイパスバルブをU/するか、プロセスをWXにYZさせて、バルブをプロセス;<から[\します。プロセス;<をバルブの]^から_`し
ます。

ロックアウト2aをb$して、cdでの"#eにfgのh�がiLjにklであることをRSしてください。

プロセスでU/されているmnからの-.のためにopなすべてのqrs�をプロセスtuvまたはwXxytuvにRSしてください。

  RS

z{ガスをEF|nとしてU/する}~は、�gにも� してください。

�����や������を�す�、ユニットおよび��された	
から��に��ガスが�れます。��ガスを 
!"
として&�する()は�+な-���をしないと、��や��の��につながるおそれがあります。-���には4�の1つ
67が8まれ、ただし64のみには;�されません: �+な����および@�の�� を!Aしたことの�"。

ベントを��するためには、T�のハウジングのUに1/2 NPTVがWXとなります。YしいT�は、このVがZ�[\な:;で]^されます。
1/2 NPTVがまだない��は、_`のドリルVaけの5bにcってください。dにT�にドリルVがaけられている��は、ベント��の5b
にeんでください。

ベント��のコンジット.りfけ�gにドリルでhiするjの5b01
1.  T�のカバーをlmにaけてください;このnoにより、pの5bにqえてパワーモジュールをsにtuさせます。 

  RS

パワーモジュールが、ドリル��"#の�に�にのけられていることをRSしてください。もしopな}~は、パワーモジュールを�り�してくだ
さい。パワーモジュールに�が�ドリルで�をNけてしまう��が��した}~、d�*�、����あるいは��に��する��があり
ます。

2.  5/8 インチのドリルFGを��して、_�ハウジング・ボスのUvにあわせてwxの@をaけます。23/32 インチのドリルFGを��し、T
�の_�ハウジング・ボスをyzさせてから、1/2 インチ-14 NPT(M20 は��しないこと)ねじにあわせてWXなhiをLってください。ハウ
ジング{�から、アルミニウム~�Qをすべて��してください。ご�1な�がある��は、�1 も78��としてあわせてごZ�ください。

  RS

��"#の>は、�に��をしっかりと��に��し、��な��を ¡してください。これらを¢£しない}~����の¤¥となるおそ
れがあります。
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¦1。ドリル§�

この§�のドリル・
ハウジング

ベント�でIP66��の��を��するためには、ベントを_に�けて��するWXがあります。90°エルボは、��でない��でユニットを��
する��に��されます。「��でない��にユニットを��する��」とは、ネームプレートが���に_に�いていない��すべてを�します。

����にcって、_`のzり��なベント��5bを�ってo,を�けてください。

ベント��

ユニットをª�に��する}~(ネームプレートが�に­いた®¯)のみのベント��2a
この�gのg����は�2のUで�されます。

1.  パイプOPQを 1/2 NPT KLめM6の�ネジに��してください。

2.  KLめMを、ワイヤレス・ポジション・モニターにYしくVaけされた1/2 NPT ���にはめこんでください。しっかりと��されていることを ¡
してください。

3.  パイプOPQを 1/2 NPTベント6の�ネジに��してください。

4.  KLめMに 1/2NPTベントをはめこんでください。しっかりと��されていることを ¡してください。

5.  ベント�gの��が、すべて¢く£まっていることを ¡してください。

¦2。ユニットをª�に��する}~のベント��2a
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ユニットをª�でない°­に（ネームプレートが�に­いていない®¯で）��する}~のベント�
�2a

この�gのg����は�3のUで�されます。

1.  1/2 NPT 90° パイプ・エルボ6の�ネジにパイプOPQを��してください。

2.  1/2 NPT 90° パイプ・エルボを、ワイヤレス・ポジション・モニターにYしくVaけされた1/2 NPT��にはめこんでください。90°パイプは、IP66
��に��させるためには、_に�けるWXがあります。しっかりと��されていることを ¡してください。

3.  パイプOPQを1/2 NPTKLめM6の�ネジに��してください。

4.  KLめMを1/2 NPT 90° パイプ・エルボにはめこんでください。しっかりと��されていることを ¡してください。

5.  パイプOPQを1/2 NPTベント6の�ネジに��してください。

6.  KLめMに、1/2 NPTベントをはめこんでください。しっかりと��されていることを ¡してください。

7.  ベント�gの��がすべて¢く£められていることを ¡してください。

¦3。ユニットをª�でない°­に��する}~のベント��2a

Emerson Automation Solutions
Marshalltown, Iowa 50158 USA
Sorocaba, 18087 Brazil
Cernay, 68700 France
Dubai, United Arab Emirates
Singapore 128461 Singapore
¤¥Fisher¦§¨©
ª«¬�­®ª�­1-2-5

¥�の{¯は��°]のみを±²としています。��の³ ´を µするために¶·をしておりますが、¸�やサービスに)しここに`ºされている»¼または��´にお
いてこの��を1�²または½�²なµ¾として�¿することはできません。すべてのÀÁはZ�ÂÃにÄってÅÆされています。エマソンはÉ�ÊSなく¸�のデザイン
や»¼をÍÎまたはÏÐするÑZをÒµします。

� 2015, 2016 Fisher Controls International LLC.ÓÔÕÖ・×ºをØじます。

Emerson、Emerson Automation Solutions、ならびに]±の²³´±のいずれも、いかなるµ¶についての·¸、U/、メンテナンスに�する»¼は½い
ません。いかなるµ¶の�¾な·¸、U/およびメンテナンスに¿する»¼は、À�、ÁÂvとエンドユーザーにあるものとします。

FisherおよびTopWorxは、Emerson Electric Co.のEmerson Automation SolutionsÙ,�ÚのÛ,が-ÜするÝÞです。Emerson Automation
Solutions、Emerson、およびEmersonのロゴは、Emerson Electric Co.のÝÞおよびサービスマークです。その*のすべてのÝÞは、á-Üâが-ÜÑをÜします。


