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1 Observacdes Importantes
1.1 Objetivos

Este manual de instalacdo e operacédo explica como instalar, operar e efetuar
manutenc¢do no atuador de valvulas TEC2000.

n ATENCAO: Leia este manual em sua totalidade antes de instalar, operar, ou
efetuar manutencado no atuador de valvulas TEC2000.

ﬁ ATENCAO: Tome cuidado quando trabalhar em, com, ou ao redor de
valvulas e atuadores. Pressdes, forcas e tensfes elevadas, bem como gases
inflamaveis podem estar presentes.

ﬂ ATENCAO: O ndo cumprimento das instrucdes quanto a instalagéo elétrica
adequada, armazenagem, ajustes e manutengcdo podem causar ferimentos
graves, danificar o equipamento, ou anular a garantia.

1.2 Seguranca do Usuéario

As recomendacdes de seguranca deste manual detalha precauc¢des que o usuario
devera tomar para reduzir o risco de ferimentos pessoais e de danos ao
equipamento. O usuario deve ler essas instrucées em sua totalidade. A ndo
observancia dessas recomendacdes, pode resultar em sérios danos fisicos, danos
ao equipamento, cancelamento da garantia, ou dificuldades operacionais.

As recomendacfes de seguranca sdo apresentadas como abaixo:

n ATENCAO: Alerta o usuério quanto a perigos potenciais; a ndo observancia
dessas recomendacdes podem resultar em sérios danos fisicos, ou morte.

CUIDADO: Identifica as precaucfes que o usuario devera tomar para evitar
ferimentos pessoais e danos ao equipamento.

OBSERVACAO: Ressalta informacdes criticas para a compreenso do usuario
sobre a instalacdo e operacao do atuador de valvulas TEC2000.
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1.3 Procedimentos de Armazenagem

Se o atuador n&o puder ser instalado imediatamente, os seguintes procedimentos
devem ser observados. Isso assegurara o desempenho perfeito do seu atuador
TEC2000. A ndo observancia dessas recomendacdes, pode resultar em mau
funcionamento do atuador e cancelamento da garantia. Para periodos de
armazenagem excedendo um ano, contatar o representante EIM local, quanto a
recomendacoes.

O atuador TEC2000 é uma unidade com vedacao dupla e virtualmente a prova de
tempo quando deixa a fabrica, desde que todas as tampas de compartimentos e
bujdes de passagem de cabos permanec¢am intactos. O atuador devera ser
imediatamente armazenado em um almoxarifado limpo e seco, isento de
vibragBes e mudancas bruscas de temperatura, até poder ser instalado e
energizado.

Se o atuador tem que ser armazenado ao ar livre, 0 mesmo deve ser mantido a
uma altura do solo que impega que o mesmo seja imergido em agua ou soterrado
por neve, estando protegido de particulas do local.

Se néo conectado a uma valvula, a posi¢cdo recomendada € com o motor e 0
compartimento elétrico na horizontal.

Se o atuador estiver montado em uma vélvula e a haste da vélvula é protuberante
da unidade, deve-se providenciar um protetor de haste adequado, para evitar a
corroséo da haste de acionamento.
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2 Inicio Rapido

A secéo Inicio Rapido fornece instrucdes passo a passo para a inicializacéo do
atuador TEC2000. Quando essas instru¢cdes forem executadas, os limites de
posicionamento serdo ajustados e o atuador estara pronto para operac¢ao normal.

OBSERVACAO: O atuador foi configurado conforme especificado pelo cliente e
novos ajustes nao devem ser necessarios. Se nao foram fornecidos os dados
completos por ocasido da compra, ou se forem necessarias mudancas, ver a
Secéo 5, Personalizando a configuracdo do Atuador.

ﬁ ATENCAO: Tome cuidado quando trabalhar em, com, ou ao redor de
valvulas e atuadores. Pressdes, forgas e tensfes elevadas, bem como gases
inflamaveis podem estar presentes.

ﬁ ATENCAO: Verifique a especificacio da tenséo, na placa de identificac&o,
antes de ligar a corrente.

2.1 Ajuste dos Limites de Posicionamento

1) Ligue o atuador. A mensagem de alarme i AJ USTAR LI MI TES ANTES
O P E R A Beta exibida. O icone de alarme e o LED amarelo estardo Piscando. A
posi-«0o da v8lvul &£&E9®r. 8 exi bida como 0

2) Proceder como segue para ajustar os limites. Ver Secéo 5.5.3, Ajuste dos
Limites de Deslocamento da Valvula para maiores detalhes.

A)EntrenomodoAi SETWUP( CONFI GURA¢ & O) .
1) Coloque o0 bot «oSTsCePloe.t or na posi -«o0 0

2) Gire o botédo de controle para fi Y E Sdepois i N Q depois i Y E Sdépois
i N O em rapida sucessao e solte o botdo. O icone de Setup sera exibido
no médulo de visualizagcdo e i S E T U Be&tadexibido no centro de
mensagens.

3 Gire o bot«o de controle pARAAAUSTYEBO. s
LI MI TES ANTES Do cédntroEl®&meRsagens.
4) Gire o botdo de controle para a posi¢cdo LOCAL. A mensagem fACLOSE
VALVE THEN SELECT STOPO(Feche a Valvula e selecione STOP) sera
exibida.
B) Configure o limite de deslocamento de fechamento da valvula.

CUIDADO: Recomenda-se que a valvula seja posicionada manualmente,
através do volante durante a configuracdo dos limites, para evitar danos a
mesma.

1) Operacéao da valvula
A) Para operacao elétrica use o botdo de controle para mover a valvula
para a posicao de fechamento. Proceder para a etapa n° 2.
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B) Para operagdo manual acione a alavanca de desembreagem e gire o
volante até que a embreagem esteja totalmente acionada. Solte a
alavanca. A embreagem sera mantida no modo manual, por travas sob
carga de mola. Verifigue que a valvula esta totalmente fechada. Mova a
valvula na direcéo de abertura, por uma volta do volante, para tirar a
carga do motor.

2) Quando a posicéo fechada desejada for atingida, coloque o botéo seletor
na posicdo STOP. A mensagem FACCEPT CLOSE LIMIT?0 ( ACEI TA O
LIMITE DE FECHAMENTO?) sera exibida.

3) Gire o botédo de controle para YES. Ame n s a gSEbECT LOCAL AND )
OPENVALVEO ( SELECI ONE LOCAL E ABRA A VCLVU
limite de fechamento esté configurado.

C) Configure o limite de deslocamento de abertura da valvula.
2) Operacgéo da valvula
(1) Para operacéo elétrica use o botdo de controle para mover a valvula
para a posicdo de fechamento. Proceder para a etapa n° 2.

(2) Para operagcdo manual acione a alavanca de desembreagem e gire 0
volante até que a embreagem esteja totalmente acionada. Solte a
alavanca. A embreagem sera mantida no modo manual, por travas sob
carga de mola. Verifiqgue que a valvula esta totalmente fechada. Mova a
valvula na direcao de abertura, por uma volta do volante, para tirar a
carga do motor.

3) Quando a posicéo aberta desejada for atingida, coloque o botdo seletor
na posicdo STOP. A mensagem fFACCEPT OPEN LIMIT?0(ACEITA O
LIMITE DE ABERTURA?) sera exibida.

4) Gire o bot«o de cont rSAVELIMTSE?0a YES. A
(SALVAR OS LIMITES?) sera exibida.

5) Gire o botédo de controle para YES.

Agora os limites de posicionamento estéo configurados. O atuador vai operar
nos modos LOCAL normal e REMOTO.

OBSERVACAO: Depois do compleicdo da configuracéo dos limites, o atuador deve estar

no modo ASTOPO (parado) e a vs8lvula deve est
deve estar indicando A100%0 e o LED vermel ho
valvula deve indicar totalmente aberta.

ar
d

Figura 2-1 Alavanca e manivela de desembreagem

Alavanca de desembreagem Manivela

E2K-405-0703 - Versédo 1



Figura 2-2 Configurando limites i Operagéo Elétrica

J_F"'Ea'nuﬂ-ﬁ'\-\.‘
L [Sel ecionar AfAS
AJUSTAROS I 1gepois AYESO, AJUSTAR?
LIMITES ANTES AYESO, ANOO,
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AJUSTAR OS ) 4| JFECHEA mover a valvula |~ ,] ACEITARO SIM ] SELECIONAR |
LIMITES ANTES |[" Selecionar VALVULA E para #cL os|Selecione LIMITE DE 0 fiLOCAL g
DEOPERAR || ALOCAL SELECIONE Depois selecione |fiSTOP FECHAR? ABRIR A
nstorp iSTOPO VALVULA
—
ﬂ:, Selecionar
ALOCAL
0 o S 81 guﬁaﬁ;
%_ Use o botdo de ? /
ABRA A controle para ACEITAR O
VALVULA E mover avalvula _ i Selecione | 'LIMITE DE
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|NAO 'p SIM
Doa i ABOe O,
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telas
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Figura 2-3 Configurando Limites i Operag¢do Manual

BOoa0d~,

SelecionarSTOP", depaois
AJUSTAR O ES", "NO", ™YEE", "NO", AJUSTAR?
LIMITES ANTES para entrar no modo
DE OPERAR “SETUP"
Mio B ]sm
/Egu_é?'\\ /Ea_u_éﬁ-\ Desembrear o ,wﬁEu_é‘a-\
% atuador. Girar a 1? M
FECHE A manivela para a ACEITAR O SELECIONAR
AJUSTAROS L cojacionar #f VALVULAE posicao limite [ Seiecion=®| | \i1E OE LOCAL"E
LIMITES ANTES | 5 qmay - SELECIONE ACLOSEo. |-stom FECHAR & ABRIR A
DE OPERAR “STOP" seguida selecione ) VALVULA
ASTOPO
% qh Selecionar
CLOCALT
A BOemO T~ Desembrear 0 0000
atuador. Girar a 1?
ABRA A manivela para a ACEITAR O
VALVULAE posicao limite L Salecione LIMITE DE
“ - seguida selecione
SToR ASTOPO
%l nio £2|sm
Doac _Boesd
NAD i, Girar o botdo NEXT S
(I saLvar os 5;;2011 pars SAIR? E%RF‘&EY
LIMITES ? para EXIT?
Q)| J: navegar pelas ‘p ‘g' MNORMAL
telas

E2K-405-0703 - Versédo 1




2.2. Configuracdo da Rede

Isto s6 se aplica se 0 MAdulo Auxiliar de Controle (ACM) Controlinc e o0 Médulo
Adaptador de Comunicac¢des (CAM) estiverem instalados e habilitados. Estas
instru¢cdes presumem que todos os parametros tenham sido configurados, com
excecado do endereco da rede.

1. Permanecanomodo i S E T U(€oafigurar).

2. Selecione i N E X (Subsequente) através das telas, até que NETWORK
SETUP?0 (Configura-«o da Rede?) apare-a.

3. Gire o botdo de controle até i Y E S 0 S u —INETWORK RODE ADDRESS
XXX06(Endereco da Rede XXX)

4. Gire o botédo de controle para NO, para aumentar os numeros do endereco.
Mantenha na posicao NO, até que o endereco correto seja alcangado.

OBSERVACAO: Se o endereco desejado € um nimero menor do que o exibido,
continue incrementando os nimeros até que o nimero mais alto seja atingido. Os
nameros de endereco recomecgardo do numero mais baixo.

5. Quando o numero correto do endereco for exibido, gire o botdo de controle para
YES.

2.3. Verificar Configuragdes
1. Opere a valvula até a posicéo totalmente fechada.

2. Verifique que o LED verde esteja ACESO (configuragéo padrao) e que 0% esteja
exibido.

3. Opere a valvula até a posicao totalmente aberta.

4. Verifiqgue que o LED vermelho esteja ACESO (configuracdo padréo) e que 100%
esteja exibido.
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3 Instalacéo

n ATENCAO: O n&o cumprimento das instru¢des quanto a instalacéo elétrica
adequada, armazenagem, ajustes e manutencdo podem causar ferimentos
graves, danificar o equipamento, ou anular a garantia.

n ATENCAO: Tome cuidado quando trabalhar em, com, ou ao redor de
valvulas e atuadores. Pressfes, forcas e tensdes elevadas, bem como gases
inflamaveis podem estar presentes.

3.1. Preparacédo da Porca da Haste

Figura 3-1 Preparacao da Porca da Haste

1. Solte a contraporca (peca #55) segurando a Porca de Bronze da Haste (peca #54).
Remova a Porca da Haste e a chaveta (peca #52)

2. Lubrifique a Haste. Gire a Porca da Haste (peca #54) por toda a extensdo da rosca da
mesma, para verificar a integridade da rosca. Remova a Porca da Haste (peca #54) e guarde
a parte.
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3.2. Instalagdo Mecéanica na Valvula

1. Abaixe o atuador por cima da Haste, sobre a flange da valvula.

2. Inserir os parafusos atraves da flange da valvula e no atuador e
rosquear, no minimo, a profundidade de um didmetro do parafuso a
base inferior.

3. Apertar a um torque de: 5/16-18UNC=17 ft-Ib (23 N-m), 3/8-16UNC=50
ft-Ib (68 N-m), 5/8-11UNC=225 ft-Ib (305 N-m), ou 4/4-10UNC = 400 ft-Ib
(542N-m).

OBSERVACAO: Os parafusos de montagem s&o fornecidos somente se a EIM
forneceu o adaptador. Verificar se os parafusos passam através do adaptador e
rosqueiam, no minimo, a profundidade de um didmetro do parafuso a base do
atuador.

4. Aparafusar a Porca da Haste (peca #54) na Haste, até que ela entre na
Camisa do Atuador.

5. Posicione a Chaveta (peca #52) alinhada com a ranhura da Camisa do
Atuador. Insira a Chaveta (peca #52).

6. Gire a manivela na direcao de abrir para empurrar a Porca da Haste
(peca #54) na Camisa do Atuador até o fundo, OBSERVACAO: A
Valvula comecgara a abirir.

7. Cologque a Contraporca (pega #55) na Haste da Valvula. Rosqueie a
Contraporca (pega #55) firmemente contra o topo da Porca da Haste
(peca #54), utilizando uma chave para aperta-la.

8. Utilize uma broca numero 30 (0,1285), para fazer um orificio de % de
polegada (19mm) de profundidade na rosca da Camisa do Atuador,
para o Pino de Trava da Contraporca (peca #56). Utilize a ranhura da
rosca da Contraporca da Haste (peca #55) como guia.

9. Instale o Pino de Trava da Contraporca(peca #56) no orificio, para
impedir que a Contraporca (pega #55) se solte e gire.

OBSERVACAO: Quando instalado, o Pino de Trava da Contraporca (peca #56)
deve ter uma protuberéncia de % de polegada (6mm) acima da Camisa do
Acionador, para facilitar sua remocao.

ATENCAO: A contraporca deve ser bem apertada contra a porca da haste.
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3.3. Conexdes Elétricas
3.3.1. Remova a tampa da Camara de Terminais Separados (STC)

n ATENCAO: Certifique-se que a forca esteja desligada antes de remover a
tampa da STC.

Remova a tampa com uma chave de cinta, grifo, ou barra de forca, girando-a em
sentido anti-horario.

Figura 3-2 Remocéo da tampa da STC

3.2.2. Vedacao das entradas de cabos e conduites

Vede as entradas de cabos e conduites em conformidade com a Norma Elétrica
Nacional ou as normas aplicaveis no pais e normas locais. Todas as entradas
devem ser estanques aos elementos do ambiente externo. Todas as entradas néo
utilizadas deverao ser fechadas com bujées roscados, de metal.
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3.3.3. Conexodes de terminais recomendadas

Os conectores do bloco de terminais TEC2000 séo do tipo parafuso, com cunha de

aperto. As conexdes podem ser feitas de trés maneiras:

0 Com a ponta do cabo

O«

Com a ponta do cabo

(@]

bloco de controle de forga M4.

1. Desaperte os parafusos dos conectores L1, L2, L3 e GND (terra) do bloco

desencapada.
desencapada

de terminais com chave de fenda comum ou Phillips.

2. Se esté se utilizando ponta desencapada, somente %2 polegada (12mm) do

isolamento do cabo deve ser desencapado.

3. Insira o terminal ou cabo sob o parafuso do conector do bloco de terminais e

aperte o parafuso.

Figura 3-3 Conexfes dos Terminais de Forga

Medida do Terminal 0,315 (M3)

0.315 polegada
[amim)

Extensdo Desencapada do Cabo —p-| | -+

Figura 3-4 Conexdes dos Terminais de Controle

Medida do Terminal 0,375 (M4)

{1400 polegada
{10mm)

Extensdo Desencapada do Cabo _.,.| |.q_

[ —
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Com a ponta do ctarmioal ppeasadd tipo fonultd dsolado
ou nao, para parafusos de bloco de controle de sinal M3, ou parafusos de

t er mi



3.3.4. Conexéo dos Cabos
1. Conectar os cabos principais de forca, inclusive o de aterramento,
utiizando uma chave Philips#1ou uma chave de fenda |
(5mm) # 11.

2. Conectar o cabo terra ao vergalhdo de aterramento utilizando uma chave
de fenda |lisa de 1/40 (6mm) # 11.

3. Utilize os parafusos de cunha para conectar os cabos de controle.

4. Certifique-se que todas as conexdes estdo apertadas, inclusive as
conexdes sem utilizagéao.

As conexdes dos cabos principais de forca e de aterramento séo de parafusos
medida M4, as conexdes de controle tem parafusos medida M3.

3.3.5. Reinstalar a tampa do compartimento de terminais

Para reinstalar a tampa, siga as etapas descritas na secdo 3.3.1, Remocéao da
tampa da Camara de Terminais Separados (STC) em ordem inversa.

OBSERVACAO: Limpe cuidadosamente as roscas do compartimento elétrico e
lubrifique levemente com graxa dielétrica antes de fechéa-lo.
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3.3.6. Conex08es Externas de Aterramento
Existem pontos externos de conex&o no motor do atuador e no alojamento da
engrenagem principal, para ligagéo de aterramento, em conformidade com as
normas locais de instalagdes elétricas.

Conectar as ligacdes de aterramento conforme segue.

1. Com uma chave de fenda |isa de 1/ 40
fixa-«o de 5/160 (8mm).

2. Conectar o cabo terra 14 AWG, ou maior; apertar o parafuso de fixagao.

Figura 3-5 Conexao de Aterramento
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3.4. Mdbdulo de Backup de Display (DBM) i Opcional

E2K-405-0703 - Versédo 1

O DBM é um jogo de duas baterias de Litio de 9V. O mesmo fornece
energia para a parte eletrbnica, mas néo para o circuito de controle do
motor, nem para o suprimento de corrente de 24V CC. Quando se utiliza
esta opcao, todos os relés de fechamento da unidade standard e 0 ARM
continuardo operativos. Esta opcéo permite que se teste ou se ajuste o
atuador, sem ligacéo da forca principal.

O DBM pode ser fornecido como opcional com o TEC2000, ou pode ser
comprado depois. Se comprado em separado, instale-o, conforme segue. Se
fornecido com o TEC2000, proceda a etapa n° 2 para ativa-lo.

1. Montar o DBM embaixo do ACM na placa de coberta e conectar ao
CCM, através de um cabo de trés fios.

2. instalar uma ponte entre os terminais 36 e 38, para o STC. Essa
ponte conecta a bateria aos circuitos eletrénicos. A ponte pode ser
removida, quando a configuracdo estiver terminada.

OBSERVACAO: A bateria ndo deve ser ativada até que a unidade esteja
liberada para operacao e pronta para receber energia elétrica.

A bateria s6 pode ser substituida por uma bateria Ultralife U9VL de 9V. Para
evitar perder as configuragdes de relogio, instale a nova bateria antes de
remover a antiga. Pode-se instalar duas baterias para uma vida Gtil mais
longa.



3.5. Comandos Discretos de Controle

O atuador pode ser controlado por comandos discretos: controle da valvula
através de dois cabos, controle de trés cabos, controle de quatro cabos.
Conecte a forca para esses comandos discretos, como detalhado na figura
3.6, Cabos de Comandos de Controle, para suprimento interno e externo
de energia. A Figura 3.7 detalha as conexdes para os cabos de inibicédo e
ESD. Ver a Sec¢do3.3, Conexdes Elétricas, quanto a requisitos gerais de

conexoes elétricas.

Figura3.6 Diagrama de Comandos de Controle

Controle de Dois Fios Mantém
Contato para Abrir

Alimentacéo

- 'Abre |-

1 _ ., Externa de

A valvula fecha quando Forca:

o contato abre 18 -150 V CC,

ou 20-250 V AC

d@=ccme T

0V Comum

Controle de Dois Fios
Mantém Contato para Abrir

1@ Abre 35,
A vélvula fecha quando o
contato abre Alimentagéo
Interna de

4':." Forca

0V Comum

10—
+24 WD

G

Contatos Mantidos no
Controle de Trés Fios

P Abre = Alimentacéo
2 - Externa de
2 far. Fecha Forca:
% 18 -150 V CC,
ou 20-250 V AC
4 -
0V Comum

Contatos Mantidos no
Controle de Trés Fios

3 Abre -

7 3. Fecha ] |

Alimentagdo
- Interna de

4 —

Forca
0V Comum ¢
10—
. +24 VDG

Figura 3-7 Fiacdo de Inibicdo e ESD

L Alimentacéo
== &

ou 20-250 V AC

B

0V Comum

5= Abrir Inibicao -

Fechar i
& Inibicao -

Fi E— ESD =gl Alimentacdo
BE— Interna de
0V Comum p Forca

10&3—
24 VDG
i
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5 (&~ Abrir Inibicéo Externa de
B Fechar iy Forca:
“" Inibigao 18-150 V CC,
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L Alimentacao
- Externa de

16 Abre
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3.6. Médulo Auxiliar de Controle (ACM) i Opcional

O ACM é um modulo opcional utilizado para expandir a funcionalidade do Atuador
TEC2000. Ha varias versdes de ACM disponiveis: Futronic, Controlinc e Médulo
Relé Auxiliar (ARM). O ACM Futronic pode ser utilizado isoladamente, ou com o
ARM instalado no topo. O ARM também pode ser utilizado isoladamente. Cada
ACM pode ser fornecido junto com o Atuador TEC2000, ou instalado mais tarde,
como um upgrade.

O ACM Futronic possui uma entrada analdgica de 4-20mA e duas saidas de
4-20mA. A entrada analdgica #1 é a configuracdo da posi¢do da valvula. A saida
analogica #1 é o feedback de posicédo e a saida analdgica #2 € o torque. As duas
saidas anal6gicas sao utilizadas para feedback de torque e posicao da valvula.

O ACM Controlinc possui duas entradas analdgicas e uma saida analdgica. As
entradas e a saida analégicas podem ser utilizadas para a aquisi¢céo e controle de
dados pelo hospedeiro da rede, ou para o controle do enlace fechado. O ACM
normalmente é configurado para permitir que o hospedeiro controle a saida
analdgica; o hospedeiro pode escrever um valor de 12 bits, de 0 a 4095, através da
rede para gerar uma saida de 4-20mA.

3.6.1. Conectando o ACM

Os modulos ACM somente podem ser instalados por técnicos treinados na fabrica.
Somente um ACM, Futronic ou Controlinc pode ser instalado por vez no interior da
tampa redonda mais préxima da extremidade do display. O ACM Futronic ou
Controlinc conecta ao Modulo Central de Controle (CCM) para fungdes de controles
I6gicos e a Camara Separada de Terminais (STC), para conexdes elétricas do
usuario.

Para instalar o ACM, Conecte os cabos em conformidade com as figuras 3-8 e 3-9,
conforme aplicavel. Ver a Se¢do3.3, Conexdes Elétricas, quanto a requisitos
gerais de conexoes elétricas.
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Figura 3-8 Instalagéo Elétrica do ACM i Futronic (Médulo de Controle Analdgico)

Q|- Nome do Terminal Funcgéo
— Ve b FMieyy T T LT 1
o @ @ w %] @ @ & ' 0 }Entrada Analdgica #1 4-20mA Configuracéo de Posi¢édo !
— e . [ |
o @ @ o H @ @ 4 E :jll}Saida Analégica #1 4-20mA Feedback de Posicédo E
- = )
@ ~ w @ @ o _E H.]}Saida Analégica #2 4-20mA Feedback de Torque E
— Qo (=] Q= ! t'+-'] 24V cc Externa Saida Analégica Entrada de Forca !
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301l g |3 Q[ — L a
—3Q . 39gTE
IS o B
S v BTSE —
— 8|9 |
MRS w
L
O ARM pode ser instalado com o ACM Futronic, empilhando-o sobre o ACM
Futronic e conectando-o ao STC. Ver Sec¢ao 3.7 Instalagdo do Modulo Relé
Auxiliar (ARM).
Figura 3-9 Conex0es de Instalagcdo do ACM i Controlinc (M6édulo de
Controle de Rede)
—lQ |- Nome do Terminal Funcdo
— M ] e 1
Py g Q |w K Q Q 3 -\ :"]’} Entrada Analdgica#1 4-20mA Configuracio de Posicdo '
— i ) I _ b
alQ Q@ g Q SIE i F]J }Saidaﬂnalﬁgicaﬁ 4-20mA Feedback de Posicao i
Q4 Q Q8 — i ™) szida Analégica#2 4-20mA Feedback de Torque i
o Qe e Q% ! {'ﬂ 24V cc Externa Saida Analdgica Entrada de Forga }
I H @ - I " Aterramento Conexdolsolada Cabo analagico I
D — L\." I====——————————————————'================================1‘
- Q= W @ S b ! Salda#6 Estado Solido Caontrole de Saida Abrir VFD |
¥ ® N L W i SaidaComum Estado Sélido |
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& Q . o o © } - Fonte HabilitacaodeBateria _______________________________ i
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@ w @ a —_— Porta B Blindagem de Rede |
— NI | Q= 1) I
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— RleE=¥
b O —
OBSERVACOES:
1. Todas as entradas digitais tém uma faixa de tenséo de 18-150 V cc ou
20-250 V AC.

2. Todas as saidas digitais de relés sédo qualificadas para5 A @ 30V CC ou
5A @ 250 V CA resistivos, Carga indutiva de 2 A.
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. Podem ser adicionadas pontes entre os terminais 8 e 10, terminais 20 e

22, terminais 32 e 34, terminais 36 e 38 e terminais 40 e 42, porém, ndo
S80 necessarios.

. Paradas de emergéncia exigem pontes ou contatos fechados (o atuador

para quando os contatos abrem.)

. A porta de comunicacao do display remoto é a RS-485.
. Se forem utilizados fios sem terminais, desencapar somente um maximo

de 10 (6mm) do i solamento.



Figura 3-10 Conexdes de Fiacdo do ACM
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3.6.2. Conexdes de Suprimento de Energiai Controladas Analogicamente

As fontes de energia de entrada e saida, controladas analogicamente, sdo internas
ou externas. Conectar as fontes de energia conforme mostrado na Figura 3-7 até a

Figura 3-18.

Figura 3-11 Futronic i Entrada Analégica com Fonte Externa de Energia

ri AINE
25@ Er |
32
Aterramento

Figura 3-12 Futronic i Entrada Analégica com Fonte Interna de Energia

q +
- 24V +
1|JI@_cc

25 @L,.;_Q

1| AN
2B®T
2

Aterramento
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Figura 3-13 Futronic i Saida Analégica com Fonte Externa de Energia
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Figura 3-14 Futronic 7 Saida Analdgica com Fonte Interna de Energia
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Figura 3-15 Controlinc 1 Entrada Analégica com Fonte Externa de Energia
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Figura 3-16 Controlinc 1 Entrada Analégica com Fonte Interna de Energia

st 27 @+ A

it e .
24VDC P t . 11 ACH _@ Posicdo
10 Q- 28 @Q—%

BQta— 1 1 7| Qh : -
il AIN#T ) i AO#2 @ Torque
26— 0P : n:
b, L Y + T 24V CC
@_ (P |AINE2 S +
80O nol
Aterramento
32—
Aterramento

Figure Figura 3-17 Controlinc i Saida Analégica com Fonte Externa de Energia
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Figura 3-18 Controlinc i Saida Analégica com Fonte Interna de Energia
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3.6.3. Instalacdo

_ Elétrica Externa do
Figura 3-20 Instalagéo de Controle do VFD Externo. | Acionador de

Frequéncia Variavel

O TEC2000 deve ser configurado para aplicac6es VFD na fabrica. Aplicagbes
‘a 3-19. Para as aplicagbes do

Figura 3-19 STC para Aplicagdes VFD detalhado na
Figure 3-19 STC for VFD Applications
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L2 T1
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OBSERVA(;AO: Se fios sem terminais forem conectados aos terminais T1,
T2, T3, L1le L2, desencapar somente um maximo de 1/2 (12mm) do isolamento. O
cabo de aterramento deve ser conectado ao terminal 24.
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Figura 3-20 Instalacéo de Controle do VFD Externo
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3.6.4. Controlado Pela Rede
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Para que o atuador seja controlado pela rede, é necessario que se instale
um ACM Controlinc e um Mdédulo Adaptador de Comunicagdes (CAM). Cada
CAM é necessario para um protocolo e uma topologia de rede especificos,
possibilitando o recurso de rede. Para a instalacdo do ACM Controlinc, ver
Secéo 3.6.1, Instalando o ACM.

OBSERVAGCAO: O pessoal da fabrica deve instalar o ACM e o CAM. Esses
modulos (CAMSs) s6 podem ser instalados no campo, por técnicos treinados
na fébrica, utilizando uma senha especial para acessar o modo

i CONFI GURAt¢é&O DE FCBRI CAO.

Conecte os atuadores conforme mostrado na tabela 3-1 para bus
redundante RS485 ou redes E>Net. Se outro protocolo for selecionado,
consultar o diagrama de instalag&o fornecido com o atuador.

OBSERVACAQ: Se a topologia de rede E>Net for selecionada, faga uma

ponte entre os terminais 40 e 42 para conectar a blindagem do cabo de

rede por toda a rede e conecte um Unico ponto de aterramento em outra
parte.

Ver Secdo3.3, Conexdes Elétricas, quanto a requisitos gerais de conexdes
elétricas.

Tabela 3.1 Conectando o Atuador A ao Atuador B

Bloco de Terminais Funcao

39 Porta de Dados A (+)
41 Porta de Dados A (-)
40 Blindagem

43 Porta de Dados B (+)
44 Porta de Dados B (-)
42 Blindagem




3.7. Instalacéo Elétrica do Modulo Relé Auxiliar (ARM)
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O ARM pode ser utilizado com o0 ACM Futronic, ou autbnomo. Somente
técnicos treinados na fabrica podem instalar o ARM.

Conecte o ARM dentro do controlador, de acordo com a tabela 3-2. Ver
Secdo3.3, Conexdes Elétricas, quanto a requisitos gerais de conexdes

elétricas.
Tabela 3-2 Conexodes Elétricas do ARM

Bloco de Terminais @ Funcdes ' Tipo de Relé

39 Relé de Saida #9 Contatos NA ou NF
41 Comum

40 Relé de Saida #10 Contatos NA ou NF
43 Relé de Saida #11 Contatos NA ou NF
44 Comum

42 Relé de Saida #12 Contatos NA ou NF

Figura 3-21 Instalagdo Elétrica do ARM
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3.8. Conexao do Mddulo de Display Remoto (RDM) ao Atuador 1
Opcional

Conecte o RDM ao atuador como mostrado na figura 3-22 e em
conformidade com a Segéo 3.8.1, Corrente de alimentagao 24 V
CC, ou a Secéo 3.8.2, Corrente de alimentacdo 115/230 V CA,
dependendo da corrente de alimentagdo. Cada RDM pode ser
alimentado pelo atuador, ou por uma fonte externa. Se mais de um
RDM for utilizado, um pode ser alimentado pelo atuador e o outro por
uma fonte externa. Ver Secdo3.3 Conexdes Elétricas, quanto a requisitos
gerais de conexdes elétricas.

Figura3-22 Conectando os Cabos do RDM ao STC
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3.8.1. Corrente de Alimentacao de 24V CC

Se 0 RDM vai ser alimentado pelo atuador, conectar com cabo tipo
Belden 8723 (coaxial), ou equivalente conforme detalhado na Tabela
3-3. O lance de cabo € limitado a 1.200 pés (366 metros).

OBSERVACAO: Usando-se dois cabos Belden, Belden 8719 ou
equivalente para a energia e Belden 9841 ou equivalente para
comunicacfes RS-485, a distancia € aumentada para 4.000 pés
(1.200 metros).

Tabela 3-3 Conexdes do RDM com alimentagao Interna

Numero do Bloco de Funcéo Numero do Bloco
Terminais RDM (CC) - de Terminais
alimentado pelo Atuador TEC2000

6 24V CC (+) 9

5 0V Comum 10

3 RS-485 (+) 21

1 RS-485 (-) 22

2 Blindagem 24

3.8.2. Corrente de Alimentacao de 115/230 V CA
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Se o RDM vai ser alimentado por fonte externa, conectar com cabo
tipo Belden 9841ou equivalente conforme detalhado na Tabela
3-4

Tabela 3-4 Conexdes do RDM com alimentacao Externa

Numero do Bloco | Funcgdao Numero do Bloco de
de Terminais RDM Terminais TEC2000
Linha 115/230 Vac 50/60 -
Hz (+)
Neutro 0V Comum -
3 RS-485 (+) 21
1 RS-485 (-) 23
2 Blindagem 24




3.8.3. Dois RDMs (um de 24 V CC e um de 115/208/220/230 V CA)
Para utilizar dois RDMs com um atuador, conecte conforme ilustrado na Tabela 3-5
Tabela 3-5 dois RDMs Conectados ao Atuador

Numero do | Funcgéo Numero do Tipo de Cabo
Bloco de Bloco de Belden ou Similar
Terminais Terminais
RDM TEC2000

RDM #1 | Linha 115/230 Vac - 20AWG ou Maior

50/60 Hz (+)

Neutra 0V Comum 20AWG ou Maior
3 RS-485 (+) 21 Belden 9841
1 RS-485 (-) 23
2 Blindagem 24

RDM#2 | 6 24V CC 9=0 9 Belden Belden
5 0 V Comum 10 8719 8723
3 RS-485 (+) 21 Belden
1 RS-485 (-) 23 9841
2 Blindagem 24
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FIGURA 3-23 Diagrama de Circuito TEC - 001
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4 Operacao

Figura 4-1 Controlador do TEC2000

— AMddulo Remoto de Display (RDM) Médulo de Display Local (LDM
AControlador Infraver m=

4.1. Modulo de Display Local (LDM)
O Mdédulo de Display Local consiste do seguinte, conforme mostrado na figura 4-2

0 Display Gréfico

0 Centro de Mensagens
0 Bot«o de Controle e Bot«o Seletor
0O Tr°s LEDs

Figura 4-2 Mddulo de Display Local (LDM)

LEDs
Display Grafico

Centro de Mensagens

Botao de Controle

Botao Seletor
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4.1.1. Display Grafico e Centro de Mensagens

O display gréfico mostra o modo de operacéo, status da valvula, posicao,
torque e simbolos de alarme. O centro de mensagens exibe as sele¢cbes de
ajuste do atuador, feedback de entrada de dados e mensagens de alarme.
Quando nao houver alarmes ativos e a valvula ndo estiver se movendo, nem
em qualquer dos seus limites, o cento de mensagens estara em branco.

4.1.2. Botao de Controle e Botao Seletor

O botao de controle efetua as fungdes normais de Abrir/Parar/Fechar, no
modo controle local e as fun¢bes de SIM/NAO, no modo
i MONI TOR/ CONFI| Gbnfodne de@alinado na Tabela 4-1.

A selecdo NAO aumenta o valor exibido, mas ndo o diminui. Para valores
menores acione seguidamente a posi¢do NAO, até que o valor maximo seja
atingido. O valor exibido reiniciara do valor mais baixo, aumentando a partir
dai. Se o bot&o for mantido na posicdo NO (NAO), por mais de 2 segundos,
a velocidade de incrementos passara de 0,5 segundo por valor, para 0,1
segundo por valor.

O botéo seletor as fungdes normais de Local/Parar/Remoto e alterna a
funcéo de Seguinte/Anterior nomodoi MONI TOR/ CONFI GURAG¢ OO
conforme detalhado na Tabela 4-1.

As selegBes Seguinte e Anterior sdo usadas estritamente para navegar
pelas telas de Configuragéo, para localizar a tela desejada, ou para sair do
modoid CONFI GURAC¢ & OO0

Tabela 4-1 Botdes Giratorios do LDM

Botéo \ Sentido de Rotacéo \ Funcéo \ Resultados
Controle Retorna ao centro Posicéo Completa o ciclo de entrada com SIM ou
por acdo de mola Neutra NAO. Excecdo: quando o botéo é seguro
para atualizac®es continuas de entrada de
dados.
Sentido Horério SIM Aceita a pergunta ou dados exibidos.
(FECHAR) Avanca para a proxima tela. Excecao:

guando o botdo é seguro para atualizagdes
continuas de entrada de dados.
Sentido Anti-horario  NAO Rejeita a pergunta ou dados exibidos.
(ABRIR) Incrementa para o préximo valor de dados
ou tela. Excecao: quando o botdo é seguro
para atualiza¢des continuas de entrada de

dados.
Seletor STOP (PARAR) Posicéo Prepara a entrada, completa os ciclos de
Neutra SEGUINTE ou ANTERIOR. Ver Observacao

abaixo.

Sentido Horario SEGUINTE Avanca para a proxima tela

(REMOTO)

Sentido Anti-horario  ANTERIOR Retorna a tela anterior

(LOCAL)

OBSERVACAO: Se 0 bot&o seletor permanecer na posi¢cdo SEGUINTE ou
ANTERIOR, o display vai ficar rolando.
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4.1.3. LEDs

H& Trés LEDs no LDM:

o] Ver mel ho
0 Ver de
0 Amarel o

As fungdes padrao desses LEDs estdo detalhadas na Tabela 4-2.

Ver a Secdo 5.5.2 Configurag8es de Controle de Valvula, para inverter o
Vermelho para indicar fechada/fechando e o Verde para indicar
aberta/abrindo.

4.1.4. Funcao Normal de Exibicao

A Figura 4-3 detalha a exibicdo durante fungdo normal. Os graficos de

barra, os digitos de posicao, os icones e LEDs indicando atividade normal, i.e., a
valvula abrindo, fechando ou parando em meio curso. O centro de
mensagens permanece vazio, até que haja alarmes ativos, ou a valvula
esteja abrindo, fechando, totalmente aberta ou totalmente fechada.

Tabela 4-2 detalha as varias atividades normais e como cada uma é exibida.

Figura 4-3 Exibicdo Normal

A véalvula esté parada e 36% aberta. O LED amarelo esta aceso e o centro de
mensagens esta em branco.
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Centro de

Tabela 4-2 Func¢des Normais de Exibicdo

Mensagens Func@es de Display (LEDs) Grafico de Porcentagem
Atividade | Linha Barras f\bxer)t(a(y R
da Valvula = Superior Amarelo Vermelho Verde Posicio n (o]
Totalmente FULL L 0%
fechada CLOSE APAGADO APAGADO ACESO =
Abrindo OPENING Piscando Aumentando
APAGADO Piscando APAGADO no sentido
de Abrir
Parada Em Branco ACESO APAGADO APAGADO O icone PARADO é Exibido
¥
Mostra % de
Posicao Abertura
Relativa
Totalmente FULL - 100%
Aberta OPEN APAGADO ACESO APAGADO __
Fechando  CLOSING Piscando Diminuindo
APAGADO APAGADO Piscando  no sentido
de Fechar
Alarme Exibido O Iicone de Alarme lampeja
Tipo de A
Alarme - Piscando @ APAGADO APAGADO
Linha
Inferior
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4.2. Mdbdulo de Display Remoto (RDM)
O RDM executa as mesmas funcbes do LDM.

OBSERVACAO: Se o RDM nio receber mensagens do CCM até 5
segundos apos a forca ser ligada, o RDM lampejard a mensagem i CC M
L1 NK F A [Alcdhé&aéo com o CCM falhou) e todos trés LEDs
lampejaréo. Isso ocorrera também, se a comunicacao for interrompida por 5
segundos ou mais.

4.2.1. Operagdo do RDM com o LDM

Dois RDM e um LDM podem ser conectados a um atuador. A prioridade de
operacao € detalhada na Tabela 4-3.

Modo de Operacdo | LDM, RDM #1, RDM #2 e Posicdo da Chave Seletora

STOP (Parar) Pelo menos um modulo deve estar com a chave
seletora na posi¢cdo STOP (Parar).
LOCAL Pelo menos um modulo deve estar com a chave

seletora na posi¢cdo LOCAL e nenhum tem a chave
seletora na posicdo STOP (Parar)

REMOTE Todos os médulos devem estar com a chave seletora
na posicdo REMOTE.
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4.3. Controlador Infravermelho (IRC)T ACl i cador 0

bot »es de

(N&o disponivel na Inglaterra ou Japao)

O controlador infravermel ho, tamb®m conl
unidade de méo, pequena tipo chaveiro, com quatro botées como mostrado
na figura 4-4. Os botfes sdo marcados como segue:

) YES (SI M)

) N O - Stald EParar)

) NEXT ( 9O (AbH)E)
) BACK (i \Cloge FACRY))

Esses botdes de funcdes correspondem as YES, NO, NEXT e BACK dos
contr ol e amkwas ttafsMite cdhanGidS He opesaddo, 10 feedback de

informagdes sédo exibidos no LCD do LDM e do RDM.
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Figura 4.4

Para o AClicadoro control ar o atuador :

1.Ent r e n & EMYd@@Nfiguracdo), utilizando os botdes de
controle como definido na Sec¢éo 5.1, Entrando no Modo Setup.

2. Sel eci oLOEAL¥DAHORDRTOa pfara modo contro
abaixo de Configuracdo de Controle da Valvula. Ver Secao 5.5.2,
Configuracéo de Controle da Valvula.

3. Coloque o botéo seletor na posicdo REMOTE.

Pressione o bot«o aplic8vel no AC
para a fun-«o0 desejada, apontando a
LDM, ou o RDM.



4.4. Inicializando o Atuador

n ATENCAO: Verifique quanto ao sentido de rotacdo do motor para
assegurar que a valvula esta se movendo na direcdo correta.

4.4.1. Configurando os limites de Posicado

Os limites tem que ser estabelecidos antes de operar. O atuador nao
opera antes dos limites serem estabelecidos.

OBSERVACAO: N&o é necessaria uma senha para a configuracéo inicial

dos limites. Porém, qualquer alteracdo necessaria na configuracdo dos

limites, necessitam uma senha e sdo efetuadas através domodoi CHANGE
SETTI N@I®m@ndo Configuracdes). Ver Secédo 5.5.3. Configurando os
Limites de Deslocamento da Valvula.

ATENCAO: é recomendado que a valvula seja posicionada
manualmente através da manivela, para evitar danos a valvula.

Ha duas formas diferentes para a configuragéo dos limites. Os limites iniciais
podem ser configurados conforme descrito na se¢éo 2, Inicio Rapido. A
configuracdo dos limites podem ser alterados coforme descrito na Se¢éo
5.5.3. Configurando os Limites de Deslocamento da Valvula.

Uma vez que os limites tenham sido configurados, verifique as
configuragcbes como segue.
Para Operacéao Elétrica

1. Opere o0 atuador eletricamente para assegurar operagao correta.

2. Mova a valvula para a posi¢éo fechada. O LED verde deve apagar e o
LED vermelho deve lampejar apés %2 ou 1 volta da manivela.

O atuador operara nos modos LOCAL e REMOTO.
Saia do modo SETUP.
1. Gire o botdo seletor para NEXT (Seguinte) para navegar através das
telas, até i E X | [S2ik?) ser exibida.
2. Gire o botao de controle parafi Y ES 0

4.4.2. Ver as Configuragfes Existentes

A néo ser que solicitado diferentemente na ocasiao do pedido, o TEC2000 é
enviado com as seguintes configuracdes padréo de ajustes.
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Tabela 4-4 Configuracdes Padréo de Ajuste

Func¢des Basicas do Atuador

Saidas Discretas

Controle da
Valvula

Entradas Discretas

(Relés1ab)

(Saidas Estado

Solido ACM 6 a 8)

((REIEEPARLY
9al2)

Inibicdo e ESD

Modo= 4 fios DI#1= Ativacom  RO#1 =LSO SSO#6 = VFD RO#9 = Alarme de Abrir Inibicdo=
contato FECHADO Controle Aberto Perda de Forca ON (Ligado)

Direcdo de DI#2= Ativacom  RO#1 = N.A. SSO#7 = VFD RO#9 = N.A. Fechar Inibicdo=

Fechamento = contato ABERTO Controle Fechado ON (Ligado)

(Depende da

Marcha)

Sede = Posi¢éo DI#2= Ativacom  RO#1 = Continuo SSO#8 = VFD RO#9 = Piscando ESD Local = ON
contato FECHADO Controle de
Velocidade
Torque de DI#3= Ativacom  RO#2 = N.A. RO#10 = Alarme  ESD Remoto = ON
Fechamento = contato ABERTO de sobrecarga do
70% Motor
Torque de DI#4= Ativa com RO#10 = N.A. ESD Perda de

Abertura = 70%

contato FECHADO

Contato = OFF

Controle Local =

DI#5= Ativa com

RO#2 = Continuo

RO#10 = Piscando

Fechado em ESD

Momentaneo contato ABERTO

Controle Remoto = DI#6= Ativa com RO#11 = Alarme  *Cancelamento de

Momentaneo contato FECHADO de Perda de Fase ESD em
Temperatura = ON

Torque de RO#3 = N.A. RO#11 = N.A. Cancelamento de

ReTentativa = ESD em Local =

OFF ON

Display Remoto 1
= OFF

RO#3 = Continuo

RO#11 = Piscando

Cancelamento de
ESD em Parar =

OFF
Display Remoto 2 RO#4 = LSB RO#12 = Alarme  Cancelamento de
= OFF de Sobretorque ESD em Inibir=
ON
LED Abrir = Verde RO#4 = N.A. RO#12 = N.A. Cancelamento de

LED Fechar =
Vermelho

ESD em Torque =
OFF

RO#4 = Continuo

RO#12 = Piscando

RO#5 = Monitor

RO#5 = Continuo

Posicdo LSA =
25%

Posicédo LSB =
75%

* |gnorar (cancelar) a protecéo térmica do motor invalidara a classificacdo para areas de risco
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Configuracéo Padrdo do Temporizador de Duas Velocidades

Abrir Fechar Anti Golpe de Ariete
Modo = ON (LIGADO) Modo = ON (LIGADO) Modo = ON (LIGADO)
Posicao Inicial = 30% Posicao Inicial = 70% Posicao Inicial = 10%
Posicao de Parada = 1% Posicdo de Parada = 99%

Lapso de pulso ON =3 5seg. Lapsode pulso ON=3,5seg. Lapso de pulso ON = 3,5 seg.

Lapso de pulso OFF = 5,0 seg. Lapso de pulso OFF =5,0 seg. Lapso de pulso OFF = 5,0 seg.

Configuracéo Padrdo do Modulo Auxiliar de Controle (ACM)

Controle Analégico - Futronic Controle de Rede Controlinc
Banda de Controle = 2,0% Endereco do servidor de Rede = 001
Velocidade da Banda = 5% Tempo de Resposta = 8 mS

Tempo de Defasagem = 1 Segundo Paridade = Nenhuma

Polaridade de Entrada FECHADO = 4mA Escala de E/S anal6gica = 0-4095

Polaridade de Saida FECHADO = 4mA

PARA ao perder sinal

1. Entrar no modo SETUP como detalhado na Etapa N° 2 da Secéo 2, Inicio
Réapido.

2. Coloque o botéo Seletor na posicao NEXT (Seguinte) para avancgar pelas
telasaté atelai DI SPL AY SE TsérleXibi@s ? 0

3.GirarobotdiodeCont r ol e para AYESO (Sim).

4. Navegar através de cada tela, selecionando NO ou YES e BACK ou NEXT,
conforme necessario para revisar as configuragdes atuais. Ver Figura
4-5.

OBSERVACAO: o MODO A DI SPLAY S E Tpdde beGeBezsado sem
uma senha; porém, nenhuma alteracéo pode ser efetuada neste modo. Para
efetuar quaisquer alteracdes, ver a Secao 5, Personalizando
Configuracdes de Atuador.
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Figura 4-5 Ver Configuracdes
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|———» Ver Figura 5-6
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4.5 Controle Local de Operacéo

Para controlar localmente o atuador via LDM ou RDM:
1. Saia do modo SETUP, se aplicavel.

2. Coloque o botéo seletor na posicdo LOCAL.

OBSERVACAO: O atuador é embarcado configurado no modo avanco lento,
a ndo ser que especificado na ocasido do pedido; i.e. o atuador é enviado no
modo AManter o.

Mantido Localmente i Modo Avanco Lento

3. Coloque o botéo de controle na posicdo OPEN ou CLOSE (abrir ou
fechar) e mantenha assim. Depois de 0,5 segundo o atuador se movera
para a posicao aberto ou fechado.

4. Solte o botao para deter o movimento do atuador. O botao voltara para
a posicao neutra.

Modo local Momentéaneo i Vedagdes Ativas

3. Coloque o botéo de controle na posicdo OPEN ou CLOSE (abrir ou
fechar). Mantenha momentaneamente por 0,5 segundo e solte. O
atuador se movimentara na direcéo de abrir ou fechar até o fim de
Curso.

4. Para deter o movimento do atuador:

0 Coloque 0 bot«o seletor na posi-«o

0 Coloque 0 bot«o de controle na pos
curso, por menos de 1,0 segundo.

OBSERVAGCAO: Se o bot&o de controle for mantido na posicéo inversa a do
movimento em curso por mais de 1 segundo, o atuador revertera a direcao,
depois de parar por aproximadamente 0,5 segundo, para evitar o choque de
inversao instantanea, sem travar a valvula, ou causar tensfes e danos ao
atuador.
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4.6. Operacdo Remota/Controle Automatico

O controle remoto permite que o atuador seja controlado por comandos

di scretos. O atuador ® enviado configur a
nao ser que especificado diferente por ocasido do pedido. H4 modos

adicionais de controle remoto, que podem ser selecionados via modo

NSETUPO.

0 C ommohofasicb e

0 Controle trif@8sico
0 Porta | r DA

0 Anal -gico trifg8sico
0 Anal gico

0 Pel a rede

Para detalhes de instalagéo, ver Secéo 3.5, Entrada de Comandos
Discretos.

Para controlar o atuador via comandos discretos:
1. Ent r &E Te&VemdSecdm5.1fiEntrando no Modo Setup.

2. Use o0 botdo seletor (NEXT/BACK 1 Préximo/Anterior) para selecionar
ACONTROL Mé&DFEVWOALVE CONTROL SETUP?0

3. Utilize (NO - Nao) no botao de controle para selecionar o modo de
controle desejado. Ver Sec¢éo 5.5.2 Configuragdo de Controle da
Valvula.

4. Saiadomodo il S E T UeRcoloque o botdo seletor na posi¢ao
REMOTO.

Remoto Mantido i Modo Avango Lento

5. Apligue o sinal de controle e mantenha. Apés 0,5 segundo o atuador se
movera na dire¢éo abrir ou fechar.

6. Elimine o sinal de controle para deter o atuador.
Remoto Momentaneo i Vedacgbes Ativas

5. Pulse momentaneamente o sinal de controle de OPEN ou CLOSE (Abrir
ou Fechar), por 0,5 segundo, no minimo. O atuador se movera na
direcéo abrir ou fechar, até o final de curso.

6. Pulse momentaneamente o sinal de parar no controle para deter o
movimento do atuador.

Controle Monofasico

O controle monofasico utiliza apenas um contato para controlar a valvula.
Quando o contato é fechado, a valvula abre e quando o contato é fechado a
valvula se abre. O final de curso néo fica ativo no controle monofasico. o
Status de contato aberto/fechado pode ser invertido nomodo i S E T U Ped
Secéo 5.5.4, Configuracdo de Comandos Discretos.

Controle Trifasico

O modo de controle trifasico utiliza dois contatos mantidos, para abrir ou

fechar a v&8lvul a. Este ® um modo de MfAava
de Curso e Momentaneo podem ser ativados nomodo i S E T U 8eco.

controle trifasico for utilizado com o fim de curso ativado, a vélvula ndo pode

ser detida, por controle remoto; a valvula s6 pode ser detida, via comando de

inibicdo ou parada de emergéncia.
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Controle de Quatro Fios

O modo de controle de quatro fios utiliza trés contatos mantidos para abrir,
fechar, ou parar a valvula. A configuracdo padrao tem o comando de parar
ativo com contato aberto. A configuracdo padrdo pode ser modificada no
modo i S E T UYed Secdo 5.5.4, Configuracdo de Comandos Discretos.

Porta IrDA

O modo local IrDA de controle de portas permite que o atuador seja

controlado pelaportalrDA. O A Cl i cador 6, ou qualquer
pal mtop ou | aptop, com porta | r DA, pode
dispositivo remoto transmitirdo somente os comandos STOP, OPEN, e

CLOSE (PARAR, ABRIR E FECHAR).

OBSERVACAO: O modo setup nédo pode ser acessado pela porta IrDA, se

esse modo for sel@tUPonadonmadmPdemfique
ser acessado via os botdes de controle local e 0 modo de controle tem que

ser modificado para outro tipo de controle, que ndo o IrDA, para que essa

porta possa ser utilizada para setup (configuragao).



5 Personalizando as Configuracdes do Atuador
5.1. Entrando no Modo Setup

O mo®BTURO tem que ser acessado para modi
configuracao.
1. Coloque o botéo seletor na posicdo STOP. A configuracdo pode ser

efetuada de qualquer localizacéo; i.e. no LDM ou qualquer RDM

conectado.
OBSERVACAO: O botdio STOPdo A Cl i cador o somente det
movimento.

2. Gire o botao de controle para YES, depois NO, depois YES, depois NO,
em répida sucessao e depois libere-o. O icone i S E T Uskré exibido no
display do médulo e i S E T U Bet&exibido no centro de mensagens.

OBSERVACAO: Nao mantenha o botdo em nenhuma posi¢éo por mais de
0,5 segundo.

3. Gire o botdo de controle para YES. Uma série de perguntas vao ser

exibidas, conforme detalhado na Figura 5-1.

OBSERVACAO: Se o bot&o de controle for colocado na posicdo NO, ou
NEXT ou BACK forem selecionados em lugar de YES, o display retorna a
posi¢cdo normal de exibi¢ao.

4 Use 0 bot«o de c orE%0or clo® fip ar qquresds persde

mostrad as. Use o0 bMNEXKOBXCKd ,etmpar,a flavan-ar p
selecdes de configuracao.

5 Quando a configura-«o estiver compl et

da Configuracédo?), responda YES. O display retorna a posi¢cao normal de
exibi¢ao.
OBSERVA(;AO: Se néo for efetuada uma entrada, em 120 segundos, 0
atuador saira do modo i S E T UeRre@tornaré a posi¢cdo normal de exibigéo.

|
Figura 5-1 Setup

oo e, T
{1 3 1 b
CHANGE DISPLAY !
SETUP? SIM (| Ciepravo SIM . SETTINGS? SIM )
(Configurar?) 3 ' g oS ss e g erfewa s
? /2 || @aLreraro ] Configuragao?) || J2
DISPLAY?)
"Ol@;. NAG i@ nAo |
SAIR do SETUP G00000 T00008~
e voltar & \ / )
DISPLAY UNIT |4 \
ol DISPLAY SIM
exibic&o normal PARAMETERS? || SIM ) DIAGNOSTICS? Ver Figura 6-1
&Exhblr o ——=—® Ver Figura 5-3 (Exibir L
BACK || Darametros de B Diagnéstico?) 2
NEXT
(Voltar s A 'l .
Préximo) NAO @S NAO Qﬁ
02000 /50000,
/ { Y
CHANGE SIM _ EXIT? SIM SAIR do SETUP
SETTINGS? —— Ver Figura 5-4 (SAIR?) ———= evoltar a
(Alterar i exibicdo normal
Configuracéo?)
NAO NAO @\K
L
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5.2. Estabelecendo os Limites

Depois de entSET&JPO ,n oa nmoedioS B e ml MI TS BEFOR
OPERATI NGic, se os limites ainda néo tiverem sido estabelecidos.

Ver Sec¢do4.4.1, Configurando Limites de Posicdes, para configurar os

limites pela primeira vez. Se os limites ja foram configurados, surgird a

mensagemi CHANGE DI SPLAY?0.

Para modificar os limites previamente configurados, ver Secéo 5.5 Alterar
Configuracdes e Secao 5.5.3, Ajuste dos Limites de Deslocamento da
Valvula.

5.3. Alterando o Display

O idioma e o contraste podem ser alterados como segue. N&o é necessério

senha. Ver Figura 5-2.

1. Ao ser questionado ICHANGE DISPLAY?0 ( Al t er ar espondai s pl a\
AYESO, apGHANGEEANSUAGE? @Alterar o Idioma?).

2. Se ingl°®°s ® o idioma desAJUsdo, respol
CONTRAST?0. V&8 para a etapa NU 4.

3. Se ingl®°®s n«o ® o idiomaCHANSE|] ado, r
LANGUAGE? § Al t er ar o | dDISAhAY’QTHERSW r (g xi8k i rh
Outros?). O usuario pode mudar as palavras exibidas no centro de
mensagens, bai xando um i ADXWSBIA al ter nat
CONTRAST?0 .

OBSERVA(;AO: Se o0 arquivo de idiomas nao foi baixado, ou se 0 mesmo
contem err o, LANGUAGEFREINVWALIDO ser 8 exi bi das
10 segundos. DGHANGELANGUAGE? 0SE§ isso dcorrer,

contate seu representante EIM para assisténcia.

[

4. Se for necessario ajuste de contraste, responda AYESO. Depois selecione
fi N O@retenha, até que o contraste desejado seja obtido. Entéo
selecionel YESEONt « 0 sur gi r EHANGE RASRRAYPOe :. A

5. Selecione i N Opara sair.
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Figura 5-2 Alterando o Display

A
LANGUAGE \
FILE INVALID MENSAGEM
| I(SI%%LXVO DE EXIBIDA POR 10
—— o S—— A SEGUNDOS
:féc 209G in can0d™ Bt INVALIDO)
&~
#
(| cHANGE \ sim || CHANGE | DISPLAY
DISPLAY? «| | LANGUAGE? ENGLISH?
(ALTERAR O ‘ﬁ'} “| | (ALTERAR O (EXIBIR
DISPLAY?) IDIOMA?) INGLES?)
NAO‘E‘E\\, NAO i@b
- { NAO
IR PARA A PROXIMA
TELA. VER FIGURA 5-4 DISPLAY s S PILE VALID?
OTHER? — »| (O ARQUIVO E
(EXIBIR g VALIDO?)
OUTROS?)
SIm
NAO *J,Q v
~B02000~, ~B0s000™
¢ N f \
' || ADJUST sm || NOTO \ s
CONTRAST? | | ADJUST >
(AJUSTAR / YES TO
CONTRASTE?) ﬁ ACCEPT ﬁl
e 50 &
Ao [&Y NAO lQ»S
INCREMENTAR ATE O MAXIMO E
RECOMEGAR DO MINIMO

5.4. Mostrando Parametros de Unidades
O usuario pode ver informacgfes dos parametros do atuador como segue:
1. NaDISRLAYaUNT PARAMETERS?0 r es prf&fder

2. Use o botéo seletor (BACK/NEXT) para visualizar os parametros
conforme mostrado na Figura 5.3.

O Tag Name (nome do nodo), método de controle e endereco de rede podem
ser alimentados ou al t €haage Beitingsp oAl mei ar d
Configuractes). Ver Secéo 5.5, Alterar Configuracdes.

Todos os demais parametros sédo configurados na fabrica e ndo podem ser
alterados pelo usuério.
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Figura 5-3 Exibindo Parametros da Unidade

EXIBIR SO SE FOR
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5.5
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Alterar Configuracdes

1. Entrar nomodo i S E T UeRuéar o botdo (NEXT) seletor para
navegaratt A CHANGE S E T T(AltBr& Schiiguracdes?).
Responda it Y E Suer.Secéo 5.1, Entrando no Modo Setup.

2. Entrar a senha.

OBSERVACAO: E necessario entrar uma senha para alterar
configuracoes.

3. Use o botéo seletor (NEXT/BACK) para navegar as telas para
configuracdo desejada para alterar o seguinte:

0 Configura-«o daga Controle da V§8Iv
0 Limites de Deslocamento da VS8I| vul
0 Comando Discreto

0 Sa2da Discreta

60 I nibir e ESD

0 Temporizador de Duas Velocidades
0 Anal -gico

0 Rede

0 Tag Name

0 Senha



Figura 5-4 Alterando Configuractes

Ap6s SENHA

| CONFIGURAGAO
Figura 5-5

DE CONTROLE
DA VALVULA?

NAO

CONFIGURACAO
DE LIMITES DA
VALVULA?

NAO

BACK NEXT

CONFIGURACAO
DE ENTRADA
DISCRETA?

(PROXIMO
ANTERIOR)

NAO

CONFIGURAGAO
DE SAIDA
DISCRETA?

NAO

CONFIGURAGAO
DE INIBIR E
ESD?

NAO

CONFIGURAGAO
TEMPORIZADOR
2 VELOCIDADES?

NAO
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SIM

SIM

SIM

SIM

SIM

SIM

Ver Figura 5-6

Ver Figuras
5-7e5-8

Ver Figura 5-9

Ver Figura 5-10

Ver Figura 5-11

Ver Figura 5-12

CONFIGURAGAO
ANALOGICA?

CONFIGURAR
REDE?

CONFIGURAR
TAG NAME?

NAO

CONFIGURAR
SENHA?

NAO

CONFIGURAR
COM DADOS DE
FABRICA?

NAO

ALTERAR
CONFIGURAGAO?

NAO

SIM

SIM

SIM

SIM

SIM

SIM

Ir para a préxima tela.
Ver Figura 5-1

Exibido s6 se o

ACM esté instalado e
o controle
ANALOGICO

esté habilitado.

Exibido s6 se o

ACM esté instalado e
o controle DE REDE
esta habilitado.

Ver Figura 5-15

Ver Figura 5-16



